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RESUMO

MOTIVACAO: E comum quando precisa realizar um procedimento de transporte de carga nas
plataformas parar operagdes importantes para ndo correrem risco de caso haja colisdo danificar e ate
prejudicar a producdo.

OBJETIVO: O objetivo desse trabalho é desenvolver a modelagem e sistema de controle de um
guindaste, que auxiliard o operador.

APLICACAO NA INDUSTRIA DO PETROLEO: Com um sistema de controle que garante a
agilidade e compensa as os efeitos ambientais permite também a utilizacdo de embarca¢fes menores,
reduzindo o custo inicial para a atividade e mais ainda, permite aumentar a janela de trabalho, periodo
de trabalho que varia com as condi¢fes ambientais, das embarcagdes ja existentes.

RESULTADOS OBTIDOS: Guindastes embarcados que transportam uma carga i¢ada por ele por
meios de cabos, sdo maquinas comuns e as mais utilizadas para movimentag&o e elevagdo em portos,
plataformas, construcao civil entre outras.

Devido ao local de onde o guindaste ira operar, em sistemas oceanicos e ou maritimos, devem ser
considerados perturbagdes que em terra sdo geralmente desprezados.

Em mar aberto, os ventos, as correntes maritimas e as ondas, a alteracdo de altura sdo eventos
ambientais que causam perturbacGes que podem levar a carga icada pelo guindaste a uma posicao
indesejada e perigosa para toda tripulacdo da embarcacéo.

O modelo do guindaste utilizado encontrasse bem fundamentado e nos informa como sera a trajetéria
da carga quando realizada uma operagao.
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