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RESUMO

MOTIVACAO: O monitoramento das condicBes reais de maquinas elétricas possibilita a realizacio
de uma manutencdo preditiva implicando na redugdo de nimero e custo de paradas ndo programadas
através da deteccdo prévia de falhas potenciais. Estas falhas muitas vezes provocam consequéncias
sérias na seguranca e no meio ambiente, afetando diretamente a capacidade de se manter os padroes de
qualidade estabelecidos.

OBJETIVO: O objetivo do trabalho é apresentar uma investigacdo e desenvolvimento de um
procedimento de identificacdo de parametros elétricos do modelo matematico utilizado para
representar motores de inducdo, uma das principais cargas das inddstrias. A maneira classica de
determinagdo destes parametros sdo 0s ensaios a vazio e rotor bloqueado, porém estes ensaios ndo
contemplam a dinamica operativa da maquina e, dessa forma, alguns métodos de estimacdo de
pardmetros on-line sdo utilizados, tais como Minimos Quadrados (MQ). Neste contexto, algumas
técnicas ndo invasivas de deteccdo de sinais indicativos de falhas sdo baseadas em modelos de
estimacdo de parametros. Portanto, o contedo do trabalho constitui-se de uma etapa fundamental de
um sistema de deteccdo e diagnostico de falhas em motores de indug&o.

APLICACAO NA INDUSTRIA DO PETROLEO: Na indistria de petroleo e gas, paradas de
producdo podem significar milhares de dolares perdidos a cada dia. Minimizar o tempo de parada de
maquinas de produgdo, motores de refinaria e outros equipamentos criticos podem reduzir custos de
operacdo e manutencdo, aumentando a confiabilidade do sistema.

RESULTADOS OBTIDOS: O trabalho foi desenvolvido através de simulacOes realizadas na
ferramenta Simulink, integrado com o ambiente MATLAB®. As simulagbes constam de modelos de
maquinas assincronas operando como motores de inducdo nas quais dados de corrente e tensdo sdo
coletadas durante um intervalo de tempo. Um algoritmo de identificacdo dos pardmetros das maquinas
(circuito de campo e armadura) € desenvolvido baseado em métodos iterativos utilizando os modelos
matematicos do motor de inducdo. Os resultados de estimacdo se mostram satisfatérios quando
comparados com os resultados obtidos pelos ensaios classicos. A grande vantagem desse método € sua
aplicacdo em sistemas de tempo real na qual os parametros das maquinas seriam estimados a cada
intervalo de tempo, sem a necessidade de retirada da maquina elétrica de operacédo.
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