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RESUMO

MOTIVACAO: Dentre as dificuldades encontradas no campo do pré-sal estd a de manter as
plataformas estaveis, o que pode ser garantido com sistemas de ancoragem eficientes e que resistam as
tensdes resultantes das movimentaces constantes da plataforma, j& que se trata de ambientes com
grandes laminas de &gua, o que intensifica as solicitacbes nas estruturas. Nesse contexto, faz-se
necessario o uso de plataformas do tipo FPSO, que sdo adaptadas a esse tipo de ambiente. Essas, por
sua vez, tém sistemas de ancoragem constituidos por cabos, que em sua parte enterrada apresenta-se
na forma de uma catendria invertida. Na literatura, a maioria dos estudos sobre a analise das linhas de
ancoragem delimita-se a parte submersa, desconsiderando a parte enterrada, onde se atribui ao ponto
de afloramento da linha no solo marinho uma fixacdo perfeito dos movimentos. A partir das tracdes
que sdo geradas nesse apoio, projeta-se o elemento de fundag&o da linha.

OBJETIVO: O presente trabalho tem como objetivo o estudo de uma formulagéo para representacdo
da interacdo do trecho enterrado da linha de ancoragem com o solo marinho, permitindo-se o
mapeamento das tracdes ao longo da linha, tendo ainda a prépria geometria como incdgnita do
problema. Desenvolve-se uma aplicacdo computacional em MATLAB, onde as equacdes governantes
sdo integradas numericamente. Apos isso, esse modelo é utilizado para treinar uma Rede Neural
Artificial, que pode ser utilizada em substituicdo ao processo de integragdo numérica do sistema
governante de equacOes diferenciais ordinarias, acoplando-a, posteriormente, a analise dindmica da
parte submersa da linha. 1sso visa tornar o modelo mais realista, j& que nessa interacdo o ponto de
afloramento da linha no solo marinho é ajustado automaticamente durante a analise dinamica dos
trechos submerso e enterrado.

APLICACAO NA INDUSTRIA DO PETROLEO: Com as informacdes obtidas com o estudo,
pode-se projetar o trecho enterrado do sistema de ancoragem de plataformas offshore de forma mais
representativa da situacdo em campo, onde o trecho enterrado podera ser considerado de forma
integrada na analise juntamente com o trecho submerso, reduzindo as incertezas e, consequentemente,
permitindo o uso de fatores de seguranca menos conservadores, levando a projetos mais econémicos.

RESULTADOS OBTIDOS: Obteve-se um programa computacional capaz de descrever o
comportamento da tracdo e inclinacdo da linha ao longo do seu comprimento, bem como a geometria
do trecho a partir da tenséo e inclinagdo do mesmo no leito marinho e das caracteristicas do material
da linha e do meio. Também foram treinadas duas Redes Neurais Artificiais, sendo que a primeira
recebe apenas a tensdo inicial e a segunda recebe a tenséo inicial, a inclinacéo inicial e a profundidade
da fundacéo, sendo que ambas as redes retornam a tenséo e inclinagdo da linha no encontro com a
fundacdo, bem como o comprimento total e a projecdo horizontal do trecho.
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