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RESUMO

MOTIVACAO: A vistoria em tubulagdes é essencial para um diagnostico atualizado na indstria de
petroleo e gas, e um alcance manual de tubulacGes remotas implica grande despesa em longo prazo.
Dessa forma, a otimizacao desses processos requer sistemas autbnomaos e versateis.

Os robbs modulares auto-reconfiguraveis sao maquinas autbnomas que possuem morfologia variavel,
além de outras caracteristicas convencionais de robds, como atuadores, sensores, baterias e sistemas de
controle. Com a reorganizacao das conectividades de suas partes, essa arquitetura tem o potencial de
oferecer um maior grau de flexibilidade e tolerancia a falhas por um custo menor. Essa area da
robdtica promete um sistema tdo versatil que pode mudar a automacdo de processos de inspecao,
reparo e manutencdo em ambientes remotos, como os oleodutos.

OBJETIVO: Este trabalho objetiva a implantacdo de sensores em um rob6 modular auto-
reconfiguravel adequado a inspecdo em tubulagbes, desde os projetos eletrobnico e mecanico a
construgdo do protétipo. Cada parte (ou modulo) desse rob6 teré a capacidade de se conectar ao robd
principal, que por sua vez podera detectar e desviar de obstaculos.

APLICACAO NA INDUSTRIA DO PETROLEO: A exploracéo e producéo petrolifera envolve
uma variedade de terrenos, como plataformas, balsas, oceanos e tubulages. Em um tipico cenario de
vazamentos em tubulacfes, os robds modulares auto-reconfiguraveis podem ajudar a eliminagao de
custos de perda de producdo, ao realizar inspec¢des, reparos e manutencdes nos oleodutos.

RESULTADOS OBTIDOS: A partir de uma analise dos rob6s modulares de grupos de pesquisa de
outras universidades, foram escolhidos os sensores mais adequados para o robd modular desenvolvido
na Universidade de Brasilia, 0 ErekoBot. Sensores IR e uma unidade eletronica IMU serdo utilizados
para informar a presenca de obstaculos e a posicao/orientacdo de cada mddulo e, a partir desses dados,
0s modulos poderdo se alinhar, se encaixar e desviar de obstaculos. Os projetos eletrbnicos e
mecanicos do modulo estdo prontos e, enquanto se aguarda a compra e entrega do material necessario
para a construcdo do protdtipo, esta sendo desenvolvido o planejamento do processo de montagem.
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