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RESUMO

MOTIVACAO: Na industria do petrdleo ha uma grande utilizagdatdadores hidraulicos e eletro-
hidraulicos, esses tipos de atuadores sdo usatas etementos finais de controle em processos,
como por exemplo, controle de vazdo do petroleogés natural em tubulagdo, esses tipos de
operacdes devam ser realizadas com segurancantagte se refere a vida humana, meio ambiente e
danos matérias.

OBJETIVO: Pretende-se neste trabalho aplicar experimentagnzeniodelagem e o controle obtidos
partir da logica difusafzzy logic) aplicada em sistemas mecanicos incertos, a fimodé&ontar os
resultados obtidos através das simulacbes compuotisi com experimentalmente. Através desse
projeto, viabilizar o uso da légica difusa no desdévimento de sistemas de controle inteligentes e,
neste contexto, vislumbra a aplicacdo das metodda@gptudadas a modelagem e controle de sistemas
eletro-hidraulicos.

APLICACAO NA INDUSTRIA DO PETROLEO: Este trabalho visa contribuir para industria do

petréleo no melhoramento do desempenho dos cotdrels normalmente adotados, no controle de
sistemas eletro-hidraulicos existente em plantagxieacao, refino e transporte de Petroleo e Gés
natural.

RESULTADOS OBTIDOS: Devido ao projeto ainda esta em fase de montagegetdipamentos,
onde houve um atraso devido a necessidade dadedoae um suporte para acoplamento do sensor
no atuador que compdem a bancada e defeitos af@ésspelo cartdo de amplificacdo que comanda
a valvula proporcionais e de uma das bobinas dailga] os objetivos principais ndo foram obtidos,
porem parte dos equipamentos j4 foi montado, alénfaliricagdo das pegas necessarias para o
acoplamento do sensor que faltavam para a montdgdmancada bem como os devidos reparos nos
equipamentos foram efetuados, além do desenvoltimeds uma software para a comunicacdo da
placa de a aquisi¢cdo e controle com o PC. Forarhéammplementados algoritmos controladores
fuzzy em linguagem de programacéo C e foram obtéods resultados para no controle de sistemas
baixa complexidade e uma continua revisdo da lgjidita necesséria para o projeto.
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