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RESUMO

MOTIVACAO: Os equipamentos rotativos fabricados atualmente sio cada vez mais solicitados em
condic@es criticas de funcionamento e projeto. A demanda por elevadas poténcias leva ao extremo
fatores como, rotacdo nominal e otimizagdo estrutural, tornando tais maquinas dinamicamente
instaveis. O controle dindmico destas maquinas é fundamental para melhorar performance e
confiabilidade, porém, medidas usuais de alteracdo geométrica visando aumento de rigidez, em muitos
casos, ja se tornam inviaveis. Por sua vez, técnicas usuais de controle de vibragdo em maquinas
rotativas, como mancais hidrodindmicos e mancais com controle ativo, possuem claramente
caracteristicas ndo satisfatdrias quanto a operacao, geometria, custo, dentre outras.

OBJETIVO: Neste trabalho objetiva-se desenvolver um programa de computador que possibilite
realizar o projeto otimizado de suportes viscoelésticos, que por sua vez sejam uma alternativa
competitiva as solugdes usuais de controle de vibracdo para maquinas rotativas. De posse do projeto
virtual destes suportes, serdo desenvolvidas diferentes concepcles, as quais serdo testadas
experimentalmente.

APLICACAO NA INDUSTRIA DO PETROLEO: A indUstria do petroleo utiliza méaquinas
rotativas desde a extracdo do 6leo até o seu refino. Por ter sua producdo dependente do correto
funcionamento e comportamento de tais maquinas, evidencia-se a vantagem econdmica, ao obter-se
uma maior confiabilidade destes equipamentos através do controle dindmico adequado.

RESULTADOS OBTIDOS: Até o momento a metodologia do trabalho esta definida, a qual utiliza as
teorias de elementos finitos, viscoelasticidade a partir do modelo de derivadas fracionérias, parametros
equivalentes generalizados e por fim analise modal numérica de sistemas rotativos. O programa de
computador, escrito em linguagem Scilab, esta parcialmente concluido, 0 mesmo ja gera resultados
otimizados para uma concepcao de suporte pré-definida.
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